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M.25.00.00.00 URADZENIE DYLATACYJNE

M.25.01.00.00 DYLATACJE SZCZELNE

M.25.01.13.00 PRZEKRYCIE DYLATACYJNE — ,UCI AGLENIE NAWIERZCHNI” POPRZEZ
ZAZBROJENIE SIATK A Z TWORZYWA

1. Wsép

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STg swymagania dotyeare wykonania i odbioru robét zywanych z wykonaniem
uciaglenia nawierzchni na styku konstrukcji rgosj obiektu z konstrukgjnawierzchni drogowe;.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakoudwnt przetargowy i kontraktowy przy zlecanitealizaciji
Robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awm@anych z  wykonaniem
przekrycia dylatacyjnego — ,ugilenie nawierzchni” i zakresem swym obejmuje wynrdgatawiane materiatlom i
wykonywanej pracy.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Przekrycie dylatacyjne - konstrukcja zapewstaj chgtos¢ nawierzchni nad szczelindylatacyjm migdzy
konstrukcy niosica obiektu a konstrukgjnawierzchni drogowe;j.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkcstosowanych materialéw i wykonywanych robét orazich zgodnée
z projektem technicznym, specyfikatgchniczig oraz zaleceniami kiyniera.
2. Materiaty

Siatka z tworzywa:
Do wykonania przekrycia dylatacyjnego — ,aglienie nawierzchni nahy zastosowa geosiatk szklary
powlekara asfaltem, spetniafa nizej podane wymagania :

wytrzymata¢ na rozciganie co najmniej 40 kN/m,

wydtuzenie przy zerwaniu 3%

wielkos¢ oczek siatki 30 mm,

szerokd¢ rolki 1,0 1,10 m
Geosiatka powinna posiatlAprobat Techniczi IBDIM i by¢ zaakceptowana przezzyniera.
3. Spret
Wybor sprztu do wykonania robét zezanych z wykonaniem przekrycia dylatacyjnegoenaldo
Wykonawcy.
W przypadku, gdy iyty przez Wykonawe sprzt lub narzdzia nie zapewnigjbezawaryjnej pracy lub uzyskania
wymaganej jakéci robét, Inzynier mae zaada® zmiany stosowanego spta lub narzdzi. Sprzt musi by
zaakceptowany przezdyniera.
4, Transport

Sposob transportu przez Wykonawmateriatdw lub wyrobow przeznaczonych do wykonyiwarob6t nie
moze powodowé obnizenia ich jakéci lub uszkodzéa trwatych.

Wszystkie materialy stosowane do wykonywania rgiraed wbudowaniem powinny éysktadowane zgodnie z
zaleceniami instrukcji producenta.
5. Wykonanie robét

Geosiatk nalezy uktada& zgodnie z dokumentacjprojektows i warunkami podanymi w Aprobacie
Technicznej oraz szczegdtowymi procedurami zamiaszgmi w informacjach technicznych producenta, étér
powinny by dostarczone przez dostawazem z wyrobem.

W szczegélnéci powinny by zachowane nagtujace zasady :
- geosiatk nalezy rozpakowa z folii ochronnej bezpwednio przed utzeniem,
- pocatek kazdej rolki geosiatki natey mocowa do podida (za pomog bolcow o dtugéci okoto 40
mm i podkiadek dociskowych@ednicy okoto 35 mm),
- przy zakladce kiaca poprzedniej rolki z pogiiem nasgpnej, nowa rolka geosiatki musi zosta
podsung¢ta pod poprzedairolke i przytwierdzona do podia; szeroké¢ zaktadki powinna wynoéi
40 — 50 cm,
- przy rozwijaniu geosiatki natg co 10 — 15 m podrdéé rolke, a rozwingtg geosiatk napezyc tak,
aby nie wystpowato zjawisko jej pofatdowania,
- po utazonej geosiatce magjezdzic bardzo ostrgnie (bez ostrych manewréw jak hamowanie i
ZaKrcanie) tylko pojazdyzywane do wykonania warsiwy aviace).

6. Kontrola jakaici robot
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Konstrukcja przekrycia dylatacyjnego powinna spgtmiastpujace warunki:

- powodowd tagodny i cichy przejazd pojazdow przez szczelin

- gwarantowa swobo@& wszelkich przesueé¢, wynikagcych z ukladu statycznego i konstrukcyjnego tonos
- posiadé wytrzymatdi¢ zapewniajca niezmienne warunki eksploatacyjne wggu okrélonego przez projekt
czasu,

- by¢ odporna na dziatanie sica, produktoéw naftowych, soli i innych czynnik@wemicznych wyspujacych
na drogach,

"Wykonawca" obowgzany jest przedin/¢ "Inzynierowi" aktualne wyniki badamaterialéw, w celu sprawdzenia,
czy spelniaj one wymagania niniejszej SST.
Szczegolnej kontroli wymagajakie zanikajce roboty jak:

- wykonanie przerwy dylatacyjnej o szerékbzgodnej z projektem i ewentualne naprawieniekodzen jej
krawedzi,

- oczyszczenie podia przed wykonaniem zabezpieczenia szczeliny dyatag wykonanie uszczelnienia i
pofaczenia go z izolagjpomostu,

- ulozenie nawierzchni w strefie dylataciji.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest 1m przekrycia dylatacyjnego.
8. Odbidr robot

Na podstawie wynikow badai kontroli przeprowadzanych wg.p6. najesporadzi¢ protokoty odbioru rob6t
koncowych.

Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki dodaniwykonane roboty nalg uzn& za zgodne z
wymaganiami. Jeeli chat jedno badanie lub odbiér dato wynik ujemny, wykoearoboty nalgy uzna za
niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. Mkiej sytuacji wykonawca oboydany jest doprowadgi
roboty do zgodn&ei z normy i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Podstawa platriei

Cena jednostkowa uwzglnia: dostarczenie niegthnych czynnikbw produkcji; przygotowanie szczeliny
dylatacyjnej; ulgenie siatek o wymaganych parametrach i wymbaraw warstwach nawierzchni z

mieszanek asfaltowych z kotwieniem siatek; oczysmiz terenu robot z wywiezieniem odpadéw poza pas
drogowy.

10. Przepisy zwizane

PN-67/S-04001Drogi  samochodowe. Metody bada mas mineralno-bitumicznych i  nawierzchni
bitumicznych.

BN-70/8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Ozzenie stabilnéci i odksztalcenia mas mineralno-
asfaltowych.

PN-S-96025: 2000 Drogi samochodowe i lotoigé. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.




