Szczegofowa Specyfikacja Techniczna M.20.01.04.00

M.20.00.00.00 INNE ROBOTY MOSTOWE
M.20.01.00.00 ROBOTY ROZNE

M.20.01.04.00 INSTALACJA URZADZEN OBCYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z montazem elementdow urzadzen obcych.
1.2.  Zakres stosowania SST

SST stanowi czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
realizacji Robét opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt montazowych elementéw urzadzen
obcych na obiektach inzynierskich i obejmuja:

— montaz (zalozenie) reperéw na konstrukcji mostu wraz z niezbednymi pracami geodezyjnymi.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w SST DM.00.00.00. "Wymagania Ogodlne".
1.5. Ogédlne wymagania dotyczace Robét

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w SST DM.00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt.1.5.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Kierownika Projektu / Inzyniera / Inspektora Nadzoru.

Niezbedne odstgpstwa od Dokumentacji Projektowej powinny byé uzasadnione zapisem w Dzienniku
Budowy, wymagajacym akceptacji Kierownika Projektu / Inzyniera / Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu zastosowanego do wykonania Robot podano w SST DM.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt.2.
2.2. Materialy do wykonania urzadzen obcych
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu wedlug zasad niniejszych ST sa:
— Repery - punkty wysokos$ciowe (zgodne z wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej).
Wszystkie elementy nalezy zabezpieczyé antykorozyjnie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa lub
wykona¢ z materiatdw odpornych na korozj¢. Minimalna grubo$¢ powtoki przy cynkowaniu ogniowym
wynosi 150 pm

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu zastosowanego do wykonania Robot podano w SST DM.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt.3.
3.2. Sprzet do wykonywania robot
Roboty montazowe mozna wykonywaé¢ dowolnym sprzetem zaakceptowanym przez Kierownika Projektu
/ Inzyniera / Inspektora Nadzoru.
Do ustalenia punktow wysokosciowych (reperéw) nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— laty,
— tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do pomiaréw punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczgce transportu podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.4.

4.2. Transport materialow
Transport prefabrykowanych elementéw dowolnymi §rodkami transportowymi w sposob zabezpieczajacy
przed uszkodzeniami.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Wymagania ogoélne dotyczace wykonania robot podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.5

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu / Inzynierowi /
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robot oraz Program Zapewnienia
Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich prowadzone bedg Roboty.
5.2.  Repery punktéw wysoko$ciowych

Repery - punkty wysokosciowe osadzi¢ w deskowaniu przyczotkdw oraz plyty ustroju nosnego przed
betonowaniem ww. elementow w miejscu i na wysokosci zgodnej z Dokumentacja Projektowa. Po wykonaniu
pomiarow geodezyjnych repery zamocowaé do zbrojenia, zapewniajac w ten sposob ich stabilng pozycje w trakcie
betonowania.

Repery - punkty wysokosciowe na konstrukcji stalowej mocowa¢ do dolnych pasow dzwigarow.

Po rozebraniu deskowania nalezy repery - punkty wysokos$ciowe ponownie zaniwelowac i sporzadzi¢ operat
geodezyjny z podaniem lokalizacji i wysokos$ci reperow. Operat po zaakceptowaniu przez Inzyniera nalezy dotaczy¢
do dokumentacji powykonawczej obiektow inzynierskich.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Ogélna zasady kontroli jakoS$ci robot
Wymagania ogoélne dotyczace kontroli jako$ci wykonanych robdt podano w SST DM 00.000.00
»Wymagania ogoélne” pkt.6.
6.2. Kontrola montazu reper6w polega na:
— sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i ich rzednych- przed osadzeniem
— sprawdzeniu zamocowania reperow
— sprawdzeniu geodezyjnym usytuowania reperow i ich rzednych po osadzeniu
6.3. Dopuszczalne tolerancje
— lokalizacja reperu w planie £+ 10 mm.
— rzgdna reperu + 1 mm

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Wymagania og6lne dotyczace obmiaru rob6t podano w SST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest sztuka (szt.) wykonanego reperu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Wymagania ogoélne dotyczace odbioru roboét podano w SST DM 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt.S.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST oraz pisemnymi decyzjami
Kierownika Projektu / Inzyniera / Inspektora Nadzoru.

8.2. Odbior koncowy

Podstawa odbioru koncowego jest pisemne stwierdzenie przez Kierownika Projektu / Inzyniera /
Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy zakonczenia wszystkich Robot i spelnienia wymagan okreslonych w
Dokumentacji Projektowej, SST oraz innych warunkdéw dotyczacych tych Robot zawartych w Kontrakcie.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty:

— wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i badan,

— protokoty wszystkich odbiorow Robot czgsciowych.

Jezeli wszystkie badania daty wynik zgodny z Dokumentacja Techniczng oraz wymogami odpowiednich
norm i SST, to wykonane roboty ziemne nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo.

W przypadku gdy chociaz jedno badanie dalo wynik ujemny, wykonane roboty lub ich czgs¢ nalezy
uzna¢ za niezgodne z wymaganiami normy Dokumentacja i SST. W tym przypadku Wykonawca obowiazany
jest doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnosci z norma, SST, Dokumentacja Techniczng i przedstawi¢ je do
ponownego odbioru.

Odbidr koncowy Robot winien by¢ potwierdzony spisaniem protokotu odbioru.

8.3. Odbior koncowy

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastepujace dokumenty:

— wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i badan,

— protokoty wszystkich odbiorow robét zanikajacych.
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8.4. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z SST DM.00.00.00
"Wymagania Ogolne" pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Wymagania ogoélne dotyczace podstawe platnosci podano w SST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
pkt.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptaci si¢ za za sztuke (szt.) wedlug dokonanego obmiaru i odbioru, zgodnie z okresleniem podanym w

p. 7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Organizacji i Harmonogramu Robot

— opracowanie Programu Zapewnienia Jako$ci

— zapewnienie (zakup i dostarczenie na plac budowy) niezbednych materiatéw i sprzetu do wykonania

robot

— Wiercenie otworo6w w istniejacym betonie wraz z ich oczyszczeniem

— dostarczenie i przygotowanie reperéw podlegajacych osadzeniu

— o0sadzenie reperow za pomoca kompozycji epoksydowej

— zniwelowanie reperow i ich zastabilizowanie,

— Sporzadzenie operatu geodezyjnego

— oczyszczenie terenu Robot i doprowadzenie go do stanu pierwotnego

— Wywo6z odpadow,

— wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiardw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



