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M.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M.01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczego6towe] Specyfikacjicirécznej 8 wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wytyczeniem obiektu.
1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi ag¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowa w zlecaniu i realizacji
Robot opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zaanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu proj@knego obiektu
mostowego (podpory, ustrdj ¢y obiektu, elementdéw obiektu mostowego m.in. krawki, kapy chodnikowe itp.)
oraz wytyczenia tymczasowej ktadki dla pieszych tjwgenie podpoér, ustroju &omego, daj¢ do tymczasowej
ktadki).
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych
W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchoda:
—sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdownych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,
—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeatge o0si),
—wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
—wyznaczenie punktéw charakterystycznych
- zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaly, ochrastaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych
Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenvyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aalgrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsgiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).
1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2. Pozostale okigenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST DM.00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygze robo6t podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania odGghke 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST DM.00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanik6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m idtugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istapogj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04
do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Rkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
—teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
—dalmierze,
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—tyczki,
—faty,
—tasmy stalowe, szpilki.

Wykonawca zobowgzany jest do zastosowania takiego sfuzktory pozwoli na oggniccie wymaganych
doktadndci, zaréwno przy pracach pomiarowych, jak i przyampwaniach kartograficznych. Przy wykonywaniu
prac dotyczcych pomiaréw naley zastosowasprzt o doktadnéciach nie mniejszych od z@j podanych:

—instrumenty typu Total Station o doktadebpomiaru lgtow 20°C oraz odlegtéci 10 mm +- 10 mm/km,
—nasadki dalmiercze o doktadiwd pomiaru odlegtéci 10 mm +- 10 mm/km,

—teodolity o doktadnéci pomiaru ktéw 20CC,

—niwelatory o doktadn&i pomiaru 5 mm/km.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe powinny posiadatesty i aktualndwiadectwa legalizacyjne wymagane
odpowiednimi przepisami. Spiiz powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym reskhwo
sprawdzany. Do prac obliczeniowych i kartograficdmyaleca si stosowé sprzt komputerowy z odpowiednim
oprogramowaniem.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagagire” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vara przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST DM®@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z obogriujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich tlach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejg szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rmne terenu istotnie #ig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowejzgdnych
rzeczywistych, akceptowane przez zyniera, zostapn wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atmgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotostan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robét natg do obowgzkdw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowanie w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowszane do punktéw pomocniczych, pabmych poza
granig robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtownymi na odcinkach prostych niezeo
przekracz& 500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim.
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Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zafee od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zeganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopacze nalgy zalwy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gierw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreslaé z talkg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiq niwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nsgwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw
osi trasy naley wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doegdnych niwelety okrédonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumenéggjojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs@@atkceptowanych przezAmiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalery stosowdé w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr.
Odlegias¢ migdzy palikami lub wiechami naly dostosowa& do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektovy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

—wytyczenie osi obiektu,

—wytyczenie punktéw okiéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegét@rzyczétkow i filarow
obiektu mostowego,

—wytyczenie ustroju nimego obiektu ( poteenie i wysoké¢ belek ndnych, kontur ptyty mostowej itp.)

—wytyczenie elementéw i wyposania obiektu mostowego ( kramniki, kapy chodnikowe, spadki
poprzeczne i podiune jezdni, potéenie wpustéw itp.)

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécig okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogofie 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzt wedtug ogdélinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST DM.00®MANymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest:
—ryczalt (rycz.) zwizany z wytyczeniem przebudowywanego obiektu mosgowe
—ryczat (rycz.) zwaizany z wytyczeniem tymczasowej kltadki dla pieszych
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢&zg obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM.00@M/ymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw

pomiaréw geodezyjnych lub protokodtu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ryczattu (rycz.) wykonania robét zmanych z wytyczeniem przebudowywanego obiektu nueeso
oraz tymczasowej ktadki dla pieszych obejmuje:

- ustalenie w @odku Geodezji lub wytyczenie punktéw gtownych yraseperow,

—sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trigmnktow wysokéciowych,

—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyszeniem dodatkowych przekrojéw,

—zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej

odszukanie i ewentualne odtworzenie,

—wytyczenie obiektdw w trenie zgodnie z dokumentgejgektows,

—ewentualne uzupetnienie dodatkowymi punktami,

—monta znakow wysokéciowych po zakaczeniu prac (punkty na obiekcie i punkt staty poh@&ktem),

—geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot,

—kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjimgjentaryzacji powykonawczej.

Platnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegiauyv koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ingsGtéwny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.



